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The motor shaft (1) has splines holding a flange (13) supporting 
the drive element of a centrifugal clutch (15, 11a) . This clutch 
consists of shoes (15) moving outward to engage a drum (11a) forming 
part of a spider (11) carrying shafts (4) for the planet gears (3) . 

The output shaft (5b) is an extension of the spider for the planet 
gears. There is a bearing (8) for the end of the motor shaft inside the 
hollow end of the output shaft, and there is a further bearing (10) for 
the spider inside the ring gear (7). The ring gear is supported by a 
roller bearing with a freewheel mechanism (9) .The teeth of the planet 
gears are constantly in mesh with the teeth on the ring gear and teeth 
(2) on the end of the input shaft. 

USE/ADVANTAGE Smooth take-up of drive when starting IC engine. 
The reduction gear unit freewheels when the engine overruns the starter 
motor. 
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Reductaur epicycloidal d blocage centrffuga. 



@ Son plateau porte-satellltes 5 est associ6 d un contre- 
plateau 11 portant un tambour lltf avec lequel inennent 
coop6rer deux mdchoires ou massefottes 15 pontes par un 
flasque 13 de Tarbre primaire 1. Un systSme d'entraTnement 
unidirectionnet 9 bloque la couronne 6 par. rinterm6dlaire d'wr 
organe tubulaire 7 lorsque Tarbre primaire 1 entratne Tarbfe 
secondaire Bb et se d^bloque lorsque celui-ci devient menant 
Rdducteur pour d6marreur 6Iectrtque. 
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On salt que le f onctlonnement des rSducteurs iSplcycloIdaux 
n^cesslte un blocage de la couronne ext^rleure coop€rant avec les 
satellites pour que I'arbre secondaire solt entrain^ dans le raSme sens 
que l^arbre primal re, mais d une vitesse moindre, c*est-d-dlre que 
5 I'arbre secondaire tourne d une vitesse angulalre 

CO 1 €tant la vitesse angulalre de I'arbre primaire, 
10 CO 2 €tant la vitesse angulalre de I'arbre secondaire et K le rapport 
de reduction* 

SI I'arbre secondaire devient moteur, c'est^^-dlre si sa vitesse 
augmente, le riSducteur fonctionne en multlpllcateur, de telle sorte que 
la vitesse de I'arbre prlmalre augmente aussi* 

15 Dans des applications partlculidres, et plus spSclalement lorsqu'un 

r€ducteur Splcyclotdal est assocl£ au moteur d'un dSmarreur €lectrlque 
pour moteur d combustion internet 11 est souhaltable que les dente du 
plgnon du lanceur accompagnent const amment celles de la grande couronne 
du moteur thermlque dans les phases d' acceleration de celul*ci» aprSs 

20 passage des points morts haute not amment. Get accompagnement constant 
Svite les chocs done les bruits et I'usure pr^maturee des organes en 
prise. Les perf ectionnements qui font I'objet de la prSsente invention 
visent d permettre la realisation d'un systSme permettant d'obtenir le 
rSsultat expose cl'-dessus* 

25 A cet effet» le plateau porte-^'Satellltes du reducteur eplcydoldal 

suivant 1 'invention est associe ^ un tambour avec lequel vlent cooperer 
au moins une mdchoire ou masselotte portSe par I'arbre prlmalre, un 
systime d'entrainement unidlrectionnel etant associe 1 la couronne 
dudlt reducteur de manldre que celle-ci soit bloquee en rotation 

30 lorsque I'arbre prlmalre entratne I'arbre secondaire et qu'elle soit 
llber€e lorsque celul«»ci devient menant. 

Le dessin annexe » donnS d tftre d'exemple» permettra de mleux 
comprendre 1' invention, les caracteristlques qu'elle presente et les 
avantages qu'elle est susceptible de procurer : 

35 Fig. 1 est une coupe longltudlnale d'un reducteur eplcyclotdal 

etabll conformement ^ 1' Invent ion« 

Fig. 2 en est une coupe transversale suivant II-XI (fig. 1)» 
On y a fait figurer en X-I le plan de coupe de fig. !• 

Fig* 3 en est une autre coupe transversale brlsee suivant 
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iii-iii (fig. 1). 

On a illustrS en fig* 1 un r^ducteur £picyclo£dal comprenant 
essenclelXemeat un arbre moteur I dont I'extrgmltfi est talll^e pour 
constituer un engrenage 2 en prise avec des satellites 3 port^s par des 

5 axes 4 solidaires d'un plateau porte^satellites 5* Les satellites 3 

engrSnent en outre avec la denture int^rieure 6 d*tm organe tubulaire d 
deux dlamStres r€f€renc€ 7* On observe que l*arbre 1 se prolonge par un 
embout la engagS dans un cousslnet 8 dispose dans un al€sage central 5a 
du plateau porte-satellites 5 qui se prolonge par une queue 5b port ant 
par exemple un pignon d'entratnement d'un m^canlsme queXconque* Bans le 
cas particuller de 1* utilisation du rSducteur suivant 1' invent ion dans 
un d^marreur Sleet rique^ la queue 5b porte le pignon du lanceur* 

On observe que 1* organe tubulaire 7 comporte deux cylindres 
co-axiaux dont I'un 7a constitue support de la couronne dent€e 6, 
tandis que 1* autre r^f^rencS 7b^ porte sur sa pgriph€rie un rpulement 9 
pourvu d'un syst&ae d'entra£neuent unidlrectionnel. Ce roulemnt est 
montg entre ledit cylindre 7Jb et le carter du rfiducteur. lorsque 
1' arbre 1 tourne dans un sens, il entratne les satellites 3 qui ont 
tendance ^ faire tourner la couronne 6 dans un sens tel que le syst&fte 
d'entrainement unldirectlonnel du roulement 9 se bloque* Dans ces 
conditions » les satellites roulent par rapport la denture de la 
couronne 6» de telle sorte que le porte-^satellites 5 est entrain^ en 
rotation ainsi que le pignon qui est calg angulairement sur sa queue 
5b • On observe la presence d'xm cousslnet 10 assujetti d I'al^sage du 

25 cylindre 7b de 1 'organe 7 et par rapport auqueX I'extfirleur du porte-satel- 
lites 5 tourne « 

Confona^ment d l'lnvention> un contre^'plateau 11 est associ^ au 
plateau 5 au moyen de goupilles 12. Ce cent re-plateau qui retlent les 
satellites se prolonge par un tambour 11a. L' arbre 1 est pourvu d'une 
zone cannelSe lb sur laquelle est cal€ angulairement un f lasque 13 dont 
la face tournge vers les satellites 3 porte deux axes fixes 14 autour 
de chacun desquels est montSe & pivot ement une mdcholre ou masselotte 
15 qui est en appitl Slastique grdce ^ un ressort 16 contre un dolgt 17. 
Bien entendu» la force d'appui de cheque ndchoire sur son pion 17 est 
35 r€gl€e au repos par la pr^-tenslon du ressort 16. On observe que I'une 

des extr€mitg de chaque ressort 16 est accrochgc au niveau de l'extr€init€ 
libre d'une machoire, tandis que son excr€inlt€ oppose est attachSe ft 
la partie de la mdcholre opposSe situSe prds de son axe d 'articulation 
14. 
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f onctlonnement d€coule dee explications qui precedent. 
Le r€ducteur falsant I'objet de la prSsente Invention peut gtre 
utllls^ pour toute application mScanique, mais il est plus partlcullSre- 
ment gtudi€ pour Stre associ^ ^ un d^marreur €lectrique pour raoteur d 

3 combustion Interne » Dans cette application partlculi^re ^ lorsque 

I'arbre 1 est entrain^ par le moteur €lectrlque» le plgnon 2 entralne 
les satellites 3 qui ont tendance & f aire tourner la couronne 6 dans un 
sens tel qu'elle^est bloqu€e par le systime d*entratnement unldirectlonneX 
du roulemenc 9« Dans cee conditions > c*,est le porte'^satellites 5 qui 

1Q tourne en entrainant le plgnon non repr€senC^ cal^ angulairement sur sa 
queue 5b. Ce plgnon vleiit de la manl^re usuelle coop^rer avec la grande 
couronne non represent €e du moteur ^ combustion interne, de telle sorte 
que celui-d est entrainS en rotation. 

L'arbre 1 du dSmarreur filectrique entratne les satellites 3 

X5 (fig* 3), le plateau 5 qui les porte et qui est 11€ au plgnon de 
. dSmarrage Stant iismoblle lors de la mlse en rotation dudit arbre 1 

oppose un couple resistant qui tend il f aire tourner la couronne esEt^rieure 
6 k l*encontre de la roue libre du roulement 9, qui se bloque. 

Le plateau 5, done le plgnon de d^marrage, tourne alors dans le 

20 rnSme sens que 1' arbre 1. 

Lors de I'accSlSration du moteur thermique qui est ll€ au 
plateau 5 des satellites 3 par le plgnon de dgmarrage, 1* arbre 1 oppose 
^ son tour un couple resistant dd ^ l*inertie de I'indult qui tdnd 1 
f aire tourner la couronne 6 dans le mgme sens que le plateau 5. La roue 

25 libre se d^bloque^ empichant alnsl leis satellites 3 de provoquer 

1^ acceleration de 1' arbre 1. le moteur Sleet rlque portant ce dernier 
accSXSre normalement et agit eur les masselottes, le r^ducteur est 
court -circuit le moteur ^lectrique est li€ directement au plgnon de 
dSmarrage d^s que la vltesse de centrifugatlon des masselottes est 

30 atteinte. 

On peut remarquer que la roue libre du roulement 9 permet la 
suppression €ventuelle de la roue libre habituellement pr€vue sur le 
lanceur Interne » car le dSmarrage du moteur d combustion^ quand le 
plgnon de d^marrage est en prise avec la grande couronne « n*entralne 
35 par l*induit du moteur Sleet rlque du dSmarreur- On observe que I'ext^rieur 
des mdchoires est pourvu d'un revStement anti-^'friction 18. Cans ces . 
conditions, 1* arbre 1 devient solidaire du plateau porte-*satellites 5, 
de sorte que la vltesse de celul-'cl, qui est communlquSe par le moteur 
thermique, se transmet intSgralement d 1 'arbre !• On revient ainsi'^ 
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une configuration classlque d'un d^marreur €lectrique ne comport ant pas 
de reducteur ^plcycloldal, ce qui permet au pignon du lanceur cal€ sur 
la queue 5b du port e^sate lilt es d * accompagner const ainnient la grande 
couronne du moteur thermlque dans les phases d' acceleration de celul*ci. 

II doit d'aillaur^ Stre entendu que la description qui pr€cSde 
n'a €tS donnSe qu'S tltre d'exemple et qu'elle ne llmite nullement le 
domaine de 1' invention dont on ne sortiralt pas en xempla^ant les 
details d* execution dScrits par tous autres Equivalent 6« 
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REVENDICATIONS 

1. It^ducteur gplcycloldal notamment pour d^marreur ^lectrlque de 

moteur thermlque, caract^rlsS en ce qu'll est pourvu de moyens (15, 
5 11a) d'assujettir son arbre primaire (1) et son arbre secondalre (5b) 

lorsque ca dernier acc^X&re aprds passage des points morts hauts dti 

moteur thermlque* 

2* Redact eur sulvant la revendl cation 1, caractSrisS en ce que 

son plateau porte-satellites (5) est associ£ h un tambour (IXa) avec 
10 lequel viant coopSrer au molns une masselotte ou m^choire (15) port^e 

par 1* arbre primaire (!)• 

3* Rgducteur sulvant la revendlcation 1» caract€rlsS en ce que sa 

couronne (6) est associ^e K un systdme d'entralnement unldirectlonnel 

(9) qui est bloqufi lorsque 1* arbre primaire (1) entratne 1' arbre 
15 secondalre (5^) et se d^bloque lorsque celui-^ci devlent menant. 

A* RiSducteur sulvant la revendlcation 2, caractSrlsS en ce que 

1 'arbre primaire 1 porte un flasque (13) par rapport auquel la mtcUoire 

ou masselotte (15) est montiSe 3 rotation' libre autour d'un axe orient^ 

longitudinalement par rapport ^ 1* arbre !• 
20 5« R£ducteur sulvant la revendlcation 4, caract^rlsS en ce qu'un 

ressort (16) malntient la m^holre ou masselotte (15) en appui contre 

un doigt fix6 sur le flasque (13), 

6* R^ducteur sulvant la revendlcation 5, caract€rls^ en ce que 

lorsque la vltesse de 1' arbre secondalre (5b) devlent supSrieure i 
25 celle sulvant laquelle il tourne quand 11 est entraXnS par 1' arbre 

primaire (1), le moteur Slectrique du dSmarreur accSl^re en provoquant 

le pivot ement de la macholre ou masselotte (15) qui vient assujettir 

direct ement les arbras (1) et (5^). 
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